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9.4 Calcolo della profonditá di moto uniforme per canali a sezione rettangolare,

trapezia e di forma compatta generica . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 144
9.4.1 Sezione rettangolare . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 144
9.4.2 Sezione trapezia . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 146
9.4.3 Sezione di forma generica . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 147

9.5 Scala delle portate . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 147
9.6 Progetto della sezione di un canale . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 149
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25.2.1 Modalitá di laminazione per cassa di espansione in derivazione . . . 639

25.2.2 Predimensionamento del volume di una cassa di espansione . . . . . 641

25.3 Opere di derivazione . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 644



x INDICE

Appendice A 647
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